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Modelo MEC 310

o (Caracteristicas superiores de control y monitoreo para los motores de
hoy dia controlados electronicamente.

* Disefio flexible que permite el uso en las aplicaciones mas comunes de
grupos moto generadores a combustible diesel y a gas.

¢ Curvas programables de detectores para el monitoreo de Presion de
Aceite, Temperatura y Combustible en los motores.

¢ Historial estandar de eventos (bitacora) con reloj de Tiempo Real.

e Puertos RS232/RS485 de comunicacion remota disponibles con proto-
colo ModbusTM para interfase flexible con PC, PLC y sistemas SCADA.

 Puerto disponible de Comunicaciones CANbus que soporta diferentes
protocolos de motores electronicos, incluyendo J1939 y MTU/DDEC.

¢ Pantalla grafica con lecturas alfanuméricas y gréficas para presentacion
y programacion. Programable en varios idiomas o iconos /simbolos.
Amplia visibilidad.

CONTROLADOR MEC 310 * Mediciones digitales de potencia trifasica para suministro de generador,
incluyendo kW, kVAR, kVA, Factor de Potencia y KWHr.

¢ Funcion de auto diagnéstico que verifica continuamente los circuitos de
proceso, Entrada / Salida y memoria.

¢ Disponible con Anunciador Remoto EAP300 opcional.
e Cumple con requisitos de la NFPA 110.

e Listado en UL 508 y certificado bajo CSA 22.2 #14 c@us
Normas de Equipos de Control Industrial.

DESCRIPCION GENERAL

El MEC 310 es un Controlador de Grupo Generador integrado, correspondiente a la cuarta generacion de los productos
para grupos generadores de Thomson Technology. El Controlador de Grupo Generador hasado en Microprocesador MEC
310 proporciona los dltimos avances en tecnologia de disefio para el control y monitoreo de los grupos moto-generadores
de hoy dia controlados electronicamente. EI MEC 310 tiene un puerto de interfase opcional de comunicacion con el motor
CAN bus que soporta multiples protocolos de motores J1939. EI MEC 310 se configura en fabrica para controlar todas las
funciones operacionales y mostrar caracteristicas del motor / generador. Todas las funciones estandar y opcionales del MEC
310 son programables desde la pantalla frontal de cristal liquido (LCD) y estén protegidas por contrasefia de seguridad.
Los mensajes de la pantalla LCD estan disponibles en varios idiomas, proporcionando al operario una interfase amigable,
con muchas opciones mostradas en pantalla. El disefio de microprocesador proporciona alta precision para el monitoreo
de voltaje, monitoreo de corriente y funciones de temporizacion, lo mismo que muchas funciones estandar que
anteriormente solo estaban disponibles como funciones opcionales. Todos los datos estan disponibles a través de
comunicacion Modbus™ para monitoreo remoto / SCADA. EI MEC 310 también esté disponible con una funcion integrada
de Falla de Red Automatica (AMF: Auto Mains Failure) para monitoreo y control que permite la interfase con un
mecanismo externo de conmutacion de generador y red comercial.
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CARACTERISTICAS ESTANDAR DE MONITOREO Y CONTROL DEL MEC 310

Interfase del Operador: EI MEC 310 utiliza una pantalla grafica Super Twisted Nematic (STN) con letras negras sobre fondo blanco de contraste, que
ofrece un amplio angulo de vista y excelente visibilidad. La pantalla se puede programar en inglés o espafiol, lo mismo que en otros idiomas. Los difer-
entes botones pulsadores montados en el frente proporcionan una navegacion facil para la programacion, lo mismo que la seleccion de los modos de
operacion requeridos. También se proporcionan luces de indicacion tipo LED de alta intensidad para los estados criticos de los modos de operacion.

Control y Monitoreo de Motor: EI MEC 310 se proporciona con las siguientes funciones de control de motor:
e Control de Auto Arranque: Ciclo de arranque con detector de velocidad integral desde el captador magnético montado en el motor para
desconexion del arranque y sobre velocidad.

* 6 Entradas binarias de Alarmas / Apagado: Alarmas /apagado que igualan o sobrepasan los requisitos de las normas NFPA 99, 110 y CSA 282.

¢ Pantalla de Parametros del Motor: Despliegue digital de presion de aceite, temperatura del refrigerante, voltaje de baterias, RPM y nivel de
combustible.

5 Salidas Programables: funciones programables tales como contactos de apagado y alarma comdn para sefializacion remota. (Cuando se usa
la opcién AMF, se dedican 2 salidas para control de la AMF)

* 2 Contactos de Salida Dedicados: De 6A, normalmente abiertos: Arranque, Combustible (Marcha)

» Parametros / Retardos de tiempo Configurables: Acceso protegido por contrasefia a la programacion de los retardos de tiempo (arranque motor,
intentos de arranque, descanso, enfriamiento, desviacion aceite, etc.)

« Historial de Eventos: Historial estindar de 150 eventos con capacidad para registrar fecha / hora utilizando un reloj incorporado de tiempo real
con bateria de respaldo

Medicion de Potencia: EI MEC 310 proporciona una presentacion digital de los datos de medida de potencia mono o trifdsica para el generador, por
medio de la pantalla LCD de interfase del operador. Estos datos incluyen: kW, kWhr, kVAR, kVA, Factor de Potencia lo mismo que voltaje y corriente
RMS trifasicos y frecuencia AC. Los datos proporcionados de medicion de la Red (opcién AMF) incluyen que voltaje RMS trifasico y frecuencia AC.

Relevador de Proteccion: EI MEC 310 proporciona funciones de proteccion para suministro del generador configurables por medio de la pantalla
LCD de interfase del operador. La proteccion IEEE/ANSI por relevador para generador incluye: Sobre / Bajo voltaje (27/59), Sobre / Baja frecuencia
(81 o/u), Potencia Inversa (32) y sobre corriente (51.) Cuando se suministra la opcion AMF, la proteccion de Red incluye: Sobre / Bajo voltaje (27/59),
Sobre / Baja frecuencia (81 o/u), balance de voltaje (60) y secuencia de fase.

Puertos de Interfase de Comunicacion: El MEC 310 se proporciona con los siguientes dos puertos de comunicacion estandar:
* Puerto de Comunicacion CAN Bus para interfase con un anunciador remoto (EAP300.)

* Puerto de Servicio RJ11 para interfase con PC remotos. Para utilizar este puerto para programacion y monitoreo remoto, se requiere un modulo
externo de Configuracion de Servicio (Service Set-up: SSP) con un puerto RS232.

MEC 310 OPTIONAL FEATURES

EI MEC 310 esta disponible con las siguientes funciones opcionales:

e J1939 - Puerto de comunicacion de motor CANbus que soporta protocolos de motores electrénicos: p. ej. J1939 Volvo, John Deere, MTU/EDC,
Cummins, etc. Por favor especificar en el momento de ordenar. Consulte con la fébrica para otros tipos de protocolos.

e MODBUS™- Puerto de Comunicacién Remota RS485 con Protocolo Modbus™ RTU.

* AMF - Auto Mains Failure. Funcion de Control y Monitoreo de Falla de Red Automatica. Incluye monitoreo/presentacion y control del voltaje
trifasico de Red, salidas para controlar el mecanismo de conmutacion de suministros de generador y Red y caratula frontal con botones
pulsadores e indicacion mimica del bus.

» EAP 300- Anunciador Remoto con capacidad de comunicacion CAN Bus para monitorear remotamente hasta 16 alarmas o apagado de grupo
generador. Cumple con los requisitos de la NFPA 110 Niveles 1 &2.

e SSP - Service Setup Port: El Puerto de Configuracion de Servicio proporciona un puerto de comunicacion RS232 de interfase con el puerto
RJ11 del MEC 310 para monitorear y programar remotamente la carga / descarga de la configuracion por medio de un PC.
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INFORMACION PARA ORDENAR

Especificar el siguiente CODIGO DE MODELO de 9 digitos del MEC 310 segun las caracteristicas y aplicaciones que se indican abajo:

1 2 3 4 5 6 7 8 9
M E C 3 1 0

S - Controlador de Motor Estandar
A - Controlador con Falla Red Automatica

7 - Tipo de Controlador

8 - Opcion COM Motor X - Ninguna
J = Puerto CANbus con Protocolo J1939 .
9 — Opcion COM Remota X - Ninguna

M - Puerto serial RS485 con Protocolo Modbus™

~

NORMAS DE SEGURIDAD/DESEMPENO

Listado UL 508 Equipo de Control Industrial y Certificado bajo CSA C22.2 #14 Equipo de Control Industrial.
NFPA 110-99 Level 1 & 2 National Fire Protection Agency- Sistemas de Potencia de Emergencia y en Espera
NFPA 99 National Fire Protection Agency- Instalaciones de Asistencia de Salud

CSA €282 Suministro de Potencia Eléctrica de Emergencia para Edificaciones

ESPECIFICACIONES

Voltaje de Entrada Fuente de Poder
Rango Temperatura Operacion
Humedad Relativa

Especificacion Ambiental

Vibracion

Pantalla LCD

ENTRADAS FISICAS

Deteccion de Voltaje y Corriente
3 - Entradas de Voltaje - Generador
3 - Entradas de Voltaje — Red Normal con opcion AMF
3 - Entradas de Transformadores de Corriente
Frecuencia de Operacion del Sistema

Entradas Multifuncionales (3-entradas programables.)
3 - Entradas para detectores de motor
(puntos de datos programables)

3 Entradas Analdgicas programables

Entradas Binarias
Parada de Emergencia
6 - Entradas Binarias (Programables)

Entradas de Deteccion de Velocidad de Motor
Entrada de voltaje del Captador Magnético
Alternador W — Terminal o transistor NPN / PNP

SALIDAS FISICAS

Contactos de Salida Aislados
Arranque, Marcha - Forma A
2 Salidas Programables — Forma A
Estado - Forma A

Contactos de Salida Energizados
3 Salidas Programables

PUERTOS DE COMUNICACIONES

Puerto de Servicio

Puerto para Anunciador Remoto
Puerto COM de Motor (Opcional)
Puerto COM Remoto (Opcional)

Nivel de Combustible

Presion de Aceite

Temperatura del Motor
3 Entradas Binarias (Programables) con supervision por cable

7.5—-32.7Vcd (8W Méx)

-25°C a 50°C (-13F a 122F) Operacion, -40°C a 70°C (-40F a 158F) Almacenaje
95% Sin condensacion

NEMA 4, IP65 (cuando se instala en panel)

100Hz, 0.7G

Gréfica y Texto STN (128x64 pixeles.)

50-480V RMS linea a linea (Nominal) Clase 2
50-480V RMS linea a linea (Nominal) Clase 2

1 0 5A ca (Nominales) Carga de 0.5VA/Fase, Clase 2
30-70Hz (Clase 2)
0-180 Ohms/0-100% 0-180 Ohm Min / Max
0-180 Ohms/0-10 BAR 0-240 Ohm Min / Max
480 - 180hm/50 — 150C, 104-302F 0-2500 Ohm Min / Max
Detector de contacto normalmente abierto o cerrado (6-36Vcd)
4-20 mA

Detector de Contacto normalmente cerrado (6-36Vcd)
Detector de contacto normalmente abierto o cerrado (6-36Vcd)

10 - 10,000Hz, 2.0 - 70Vca RMS
12V/24V con resistencia de excitacion externa

30Vcd, 6A (resistivo) UL/C-UL
230VC/30Vced, (resistivo) UL/C-UL
30Vcd, 1A (resistivo) UL/C-UL

Voltaje del sistema CD (12V/24V Nominales), 1A(resistivo) UL/C-UL

RJ11 para Mddulo SSP (para interfase RS232)
Puerto 2 CANbus para EAP 300

Puerto 1 CANbus — Protocolo J1939

Serial RS485 Protocolo Modbus™ RTU

™ Marcas Registradas corresponden a sus partes respectivas. Nota: Especificaciones sujetas a cambio sin previo aviso.
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DIAGRAMA TIPICO DE CONEXIONES DEL MEC310
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NOTAS:

CAPACIDAD DE CONTACTOS MAXIMO

6A/30VCD RESISTIVOS

LA LOGICA SE PUEDE PROGRAMAR PARA

ABRIR O CERRAR CUANDO HAY FALLA

SI SE REQUIERE BOCINA DE ALARMA EXTERNA USAR
SOLO SALIDA PROGRAMABLE #1

COMPONENTES MONTADOS EN MOTOR

CONEXIONES A TIERRA "GRD" SE HACEN AL SISTEMA
COMUN DE TIERRA DEL CHASIS O ENVOLVENTE
CAPACIDAD CONTACTOS 1A, 30VCD/CA (CONTACTOS
SE ALIMENTAN CON VOLTAJE CD DEL SISTEMA)
CONSULTE EL MANUAL PARA CONEXIONES DE
ENTRADA ALTERNAS

ENTRADA ARRANQUE REMOTO (CONFIGURABLE
PARA OTROS TIPOS DE ENTRADA)

CONTACTO SE CIERRA CUANDO EL MEC 310

SE DESENERGIZA

CAPACIDAD CONTACTOS MAXIMO
230VCA/30VCD, 1A RESISTIVOS
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